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PRAVIDLA SOUTEZE HUNT RACE

CZ VERZE

Zavod Hunt Race je definovan, jako zavod v lovu umélé kofisti “ROBOVRANY”.
Poradatel soutéze poskytuje rovnou letovou plochu, s volnym prostorem mimo
vyznaceny pristavaci ¢tverec o rozmérech 100 x 100 metr, a s laminarnim
proudénim vzduchu.

Poradatel musi zajistit minimalné dva vysilace vySkoméru schopné v redlném case
prendset vysku sokola casoméfici. Vysila¢ musi rovnéZz poskytovat GPS polohu
sokola, aby ¢asoméri¢ mohl rozhodnout, zda zavod odlozit, pokud sokol odleti mimo
prostor. Druhy vysila¢ je uréen pro dalSiho soutéZiciho jako zaloZni pfi poruse
prvniho.

Poradatel disponuje pfijimacéem, ktery pfesné zaznamendva vysku a ¢as béhem
kazdého letu, a uklada tato data.

Poradatel zaznamendva kazdy let na videokameru.

Soutéz hodnoti alespon jeden nestranny rozhodci.

Organizaci soutézicich, zaznamenavani vysledky a jejich predani zajistuje povéreny
sekretdr.

Do soutéZe vstupuje radné zaregistrovany tym, ktery sestdva ze sokolnika a pilota, a
jejich sokol ¢i sokoli.

Pilot je ¢lenem stejného tymu jako sokol.

10) Pilot muzZe |état pro vice neZ jednoho sokola ve stejném tymu, nikoli vSak pro jiné

tymy.

11) Model robovrany dodava pilot, nikoliv poradatel. Kfidla, trup a ocas modelu musi

byt neupravené sériové dily spolecnosti Wingbeat. Ostatni komponenty mohou byt
upraveny. Vysila¢ dodava pilot a mlze byt libovolného typu. Pridané pefi musi byt
pevné pfipevnéno a nesmi presahovat vice nez 5 cm za konec ocasu. Zadna Uprava
nebude povolena, pokud podle rozhodcich predstavuje riziko zranéni sokola nebo

divakad.

12) V zajmu bezpecnosti musi mit robovrana kompletni pénovou hlavu.

13) Model robovrany mze nést libovolné mnozstvi log tym{ nebo sponzor(.



14) V ptipadé poruchy modelu z jakéhokoli divodu jde o odpovédnost soutéziciho,
nikoliv poradatele

15) Pokud sokol zbloudi a pilot je nucen nasledné pristat z divodu vybiti baterii v
robovrané nebo vysilaci, je sokol diskvalifikovan. Casoméfi¢ rozhodne o startu
dalSiho soutéZiciho.

16) Pokud sokol nedokondi zavod do ¢tyf minut, bude diskvalifikovan.

17) Pokud ztraceny sokol nebude stale nalezen, ma sokolnik dalsiho soutéZiciho pravo
odmitnout let z dlivodu rizika pro svého vlastniho sokola. V takovém pripadé bude
jeho sokol pfesunut na posledni misto letového poradi.

18) V pfipadé podvodu soutézicich, nesrovnalosti nebo nejasnosti je rozhodnuti
rozhodéiho konecné.

19) Standardni pristavaci ¢tverec ma rozméry 100 x 100 metrl a je vyznacen rohovymi
koliky s bilou paskou 30 cm nad zemi, aby pod ni sokol nemohl proletét. Zabrana pro
divaky musi byt nejméné pét metr( za hranici pfistavaciho ¢tverce.

20) Sokol musi byt vybaven oficialnim GPS vysilatem s vySskomérem a soukromym GPS
vysilatem pro sokolnika. Oficidlni vysila¢ zaznamenava ¢as zavodu.

21) Uvnitf ptistdvaciho ¢tverce sméji byt pouze sokolnik a pilot.

22) Soutéz zacina tim, Ze sokolnik a pilot stoji uvnitt pfristavaciho ¢tverce.

23) Sokol musi byt zastinén aZ do zaznéni startovniho signalu. Reminky &epicky mohou
byt viak jiz povolené. Jakmile jsou sokolnik i pilot pfipraveni, oba zvednou ruku jako
znameni ¢asomérici.

24) Casoméfi€ vyda prvni zvukovy signal a zaéne se méfit ¢&as.

25) V pfipadé nepodareného startu robovrany je povolen jeSté jeden pokus, jen v
pripadé, Ze sokol dosud neopustil rukavici sokolnika. Jakmile je sokol ve vzduchu, let
je zahdjen a nelze jej opakovat. Cas bé%i bez preruseni.

26) Jakmile sokol dosahne vrcholové vysky 120 m, vyda ¢asoméric druhy zvukovy
signal.

27) Pilot musi pfimét sokola, aby se co nejrychleji vratil dolt. Jakmile sokol klesne pod
30 metri, vyda casoméfFic treti zvukovy signal.

28) Po tretim zvukovém signalu nasleduje obdobi 30 sekund, béhem kterého mtize
model robovrany délat cokoli, nesmi vsak byt chycen.

29) Po 30 sekundach vyda casoméfic ctvrty zvukovy signal. Sokol musi model
robovrany ulovit ve vzduchu v co nejkratsim case.



30) Paty zvukovy signal zazni v okamziku, kdy se sokol dotkne zemé a drzi model
robovrany. Tim je zavod ukoncen.

31) Vitézi sokol s nejkratsim ¢casem mezi prvnim a patym zvukovym signalem. Do casu
se zapocitava povinnych 30 sekund mezi tfetim a ¢tvrtym signalem.

32) Pokud se sokol pred ¢tvrtym signalem kofisti pouze dotkne, ale pevné ji neuchopi,
zavod pokracuje. Pokud ji ulovi pfi nebo pred ¢tvrtym signdlem a pristane s ni, je
diskvalifikovan.

33) Po Ctvrtém zvukovém signalu musi byt vSechny ¢asti modelu pfi prvnim dotyku
sokola nad zemi.

34) Pilot mUze pouZit aerobrzdu.

35) Pokud robovrana dopadne na zem, aniz by se jej sokol dotkl, je sokol
diskvalifikovan.

36) Pokud po ¢tvrtém signalu sokol robovranu zasahne, ale pevné jej neuchopi, ¢as
bézi az do pristani na modelu lezicim na zemi.

37) O tom, zda sokol pfi pristani drzi robovranu, rozhoduje rozhodd¢i, ktery mize vyuZzit
zpomaleny videozdznam.

38) Pokud sokol pristane s robovranou mimo prfistavaci ¢tverec, pfipocitava se
penalizace 30 sekund.

39) Pokud rozhodci nevidi pfistani mimo pfistavaci ¢tverec, urci se cas podle zaznamu
GPS.



